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Аннотация: Разработана математическая модель и  структура блоков, имитирующих 
технологический процесс осаждения пульпы в сгустителе. Модель основана на теорети-
ческом описании процесса осаждения, на известных законах движения мелкодисперсно-
го зерна руды шаровой формы в нестесненных условиях, без чего невозможно проектиро-
вание и настройка систем автоматического регулирования процесса. При рассмотрении 
геометрических размеров сгустителя и фракционного состава пульпы появляется воз-
можность исследования сгустителя как составной части системы автоматического ре-
гулирования. В основе разработки математической модели использован закон Стокса, 
определяющий силу сопротивления F, испытываемую твёрдым шаром при его медленном 
поступательном движении в неограниченной вязкой жидкости. Это позволило получить 
дифференциальное уравнение процесса с помощью изображений Лапласа, переходную 
кривую и аппроксимировать ее с высокой точностью уравнением инерционного звена 
автоматического управления. На основе теоретического описания технологического про-
цесса сгущения получено уравнение изменения пути частицы руды во времени. Инте-
грирование уравнения изменения пути позволило аппроксимировать математическую 
модель осаждения с достаточной точностью инерционным звеном первого порядка, что 
является базой для дальнейшей разработки системы автоматического управления про-
цессом осаждения.
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Abstract: The article is devoted to the development of a mathematical model and the structure 
of the blocks simulating the technological process of pulp sedimentation in a thickener. The 
obtained model results from a theoretical description of the sedimentation process based on 
the known laws of free motion of spheroid fine ore grains, which is crucial for designing and 
adjusting automatic process control systems. Considering the geometric dimensions of the 
thickener and the fractional composition of the pulp, it becomes possible to study the thickener 
as an integral part of the automatic control system. The developed mathematical model makes 
use of the Stokes’s law which determines the resistance force F acting on a solid sphere when it 
slowly moves through unlimited viscous fluid. This makes it possible to obtain the differential 
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Введение
Сгущение является одним из часто 

используемых технологических про-
цессов обогатительных фабрик. 
За основу взято движение зерна твер-
дого вещества в радиальном сгусти-
теле. Ввиду этого модель представляет 
как теоретический, так и практический 
интерес.

Рассмотрению движения твердой 
частицы (далее — руды) [1] в жид-
кости (далее — пульпе) уделялось 
и до сих пор уделяется большое вни-
мание. В [2] приведен обширный спи-
сок литературных источников, и рас-
сматривается этот процесс как основа 
понимания и расчета технологического 
оборудования обогатительных фабрик. 
В современных условиях, когда появи-
лась возможность создать визуальные 
модели средствами мощных аналити-
ческих программ, возможно не только 
рассчитать различные особенности 
этого движения, но и выбрать параме-
тры технологического оборудования 
с минимальными затратами и высокой 
эффективностью.

Методика проведения 
исследования
Модель получена в виде блок-

схемы в программной среде MATLAB, 
Simulink (S-модель), которая позво-
ляет контролировать время отсадки 
при изменении множества параметров: 

плотности руды, плотности и вязкости 
пульпы [3], высоты сгустителя и др. 

Модель основана на известных 
законах движения зерна руды шаро-
вой формы в нестесненных условиях 
[4−5]. На практике эти условия редко 
выполняются. В связи с этим часто для 
определения производительности сгу-
стителя и изучения процесса осажде-
ния пульпы [6] вводят поправки в тео-
ретические формулы. Само количество 
таких поправок и эмпирических фор-
мул, описывающих процесс осаждения, 
показывает, что окончательно вопрос 
до сих пор не решен.

Использование S-модели позво-
ляет исследовать процесс осаждения, 
задавая различные начальные условия 
и не решая достаточно сложных мате-
матических нелинейных уравнений.

Для получения S-модели применен 
аппарат передаточных функций. Это 
позволяет использовать результаты 
моделирования при проектировании 
систем [7−8] автоматического регули-
рования процесса осаждения в сгусти-
телях. Информация о геометрических 
размерах сгустителя и фракционном 
составе пульпы дает возможность 
исследования сгустителя как составной 
части системы автоматического регули-
рования [9].

Исследования показывают, что 
закономерности процесса осаждения 
зависят от числа Рейнольдса, которое 

equation of the process using Laplace images, the transition curve accurately approximated 
by the equation for the aperiodic link of automatic control. A theoretical description of the 
technological process thickening serves as a basis for obtaining an equation for the time change 
in a flow path of an ore particle. The integration of the equation for the change in a path 
results in accurate approximation of the mathematical sedimentation model by a first-order 
aperiodic link, which is expected to be the basis for the further development of an automatic 
sedimentation process control system.
Key words: control object, S-model, sedimentation, thickening, Reynolds number, movement 
of a single grain, Laplace image, fraction.
For citation: Leonov R. E., Sosnovskaya D. V. S-model of ore purification in a thickener. MIAB. 
Mining Inf. Anal. Bull. 2022;(11-1):190—198. [In Russ]. DOI: 10.25018/0236_1493_2022_111_0_190.
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в свою очередь определяет сопротив-
ление пульпы процессу осаждения. 
Закономерности отсадки принципи-
ально разнятся в зависимости от зна-
чения числа Рейнольдса. В литературе 
при определённых допущениях полу-
чена математическая модель отсадки, 
основанная на рассмотрении движе-
ния единичного зерна руды в пульпе. 
При отсутствии сопутствующих зерен 
зерно считается определенной круп-
ности, шарообразной формы [10].. Все 
отклонения от этих допущений (стес-
ненность движения, нешарообразности 
и пр.) учитываются эмпирическими 
коэффициентами.

Полученная в данной работе модель 
также основана на движении единич-
ного зерна. Частично это оправдано, 
учитывая несоизмеримость диаметра 
технологического оборудования и раз-
меров зерен руды. Кроме того, модель 
предусматривает большую гибкость 
в задании начальных условий, и при 
необходимости легко может быть 
дополнена с учетом более сложного 
математического описания движения 
зерна при отсадке.

Выходной величиной модели явля-
ется время осаждения зерна. Изме-
няя начально задаваемые параметры, 
можно оценить время осаждения 
каждой из фракций, а следовательно, 
и общую эффективность процесса [11]. 
Оценка времени осаждения самых мел-
ких фракций, естественно, лимитирует 
общее время процесса [12−14].

В работе рассмотрена S-модель 
осаждения мелких классов, для кото-
рых сопротивление среды определяется 
законом Стокса.

Движение зерна руды в пульпе соот-
ветствует риc. 1. 

С учетом допущения сила сопротив-
ления составит

 6cR rv= πµ ,   (1)

где r — радиус частицы, м; μ — дина-
мическая вязкость пульпы, Па·с; v — 
скорость частицы, м/с.

Подставим известные соотношения:

p pR m g= ⋅ , В BR m g= ⋅ ,

где g — ускорение свободного падения, 
м/с2; mp и mв — масса руды и пульпы 
соответственно, кг.

Используя второй закон Ньютона, 
получаем
 p p B cm a R R R⋅ = − − ,   (2)

где a — ускорение частицы руды, м/с2.
Учитывая, что ускорение, приоб-

ретаемое частицей руды [15], является 
производной от ее скорости, которая 
в свою очередь является производной 
пройденного частицей пути, получим 
основное уравнение относительно 
пути, пройденного частицей при 
отсадке. Примем

 2

( )9
,

2
p B

pp

R R g
B A

RR r
µ − ⋅⋅

= =
⋅ ⋅

,   (3)

получим 
 S B S A′′ ′+ ⋅ = ,   (4)

где S — путь, пройденный зерном руды.

Риc.  1. Движение  зерна руды при отсадке: 
Rp — вес зерна, Rв — выталкивающая сила, 
Rc — сила сопротивления движению
Fig. 1. Movement of an ore grain in the process 
of jigging: Rp — grain weight, Rв — buoyancy 
force, Rc — motion resistance force
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Учитывая дальнейшее использова-
ние модели, в том числе и при иссле-
довании систем автоматического управ-
ления, перейдем в (4) к изображениям 
Лапласа функции времени S(t). Обозна-
чая изображение пройденного частицей 
руды пути S(p) и учитывая нулевые 
начальные условия, получим

 2 ( ) ( )
A

p S p B p S p
p

⋅ + ⋅ ⋅ = .   (5)

Отсюда 2
( )

( )
A

S p
p p p B

=
⋅ + ⋅

.      (6)

Разлагая правую часть на элементар-
ные дроби и используя обратное преоб-

Риc. 2. Подсистема модели
Fig. 2. Model subsystem

Риc. 3. Переходная характеристика процесса осаждения
Fig. 3. Transient characteristic of the sedimentation process
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разование Лапласа, находим изменение 
пути частицы руды во времени:

 2 2
BtA A A

S t e
B B B

−= ⋅ − + ⋅ .   (7)

Чтобы найти время осаждения, сле-
дует приравнять правую часть к высоте 
сгустителя. Уравнение (7) является 
основой получения S-модели.

На риc. 2 приведена модель, в кото-
рой основная вычислительная часть 
«упакована» в подсистему. За пределы 
подсистемы выведены начальные зна-
чения, которые можно задавать при 
исследовании различных режимов 
работы модели, и конечные результаты 
моделирования. В модели предусмо-
трен автоматический останов, когда 
пройденный зерном руды путь дости-
гает нуля (отсчет пути идет от уровня 
высоты сгустителя). Продвижение 
частицы во времени можно видеть 
на риc. 3. На риc. 3 точка пересечения 
линии «нуль» (линия дна сгустителя) 
вычислена с точностью порядка 10−14. 
Блоки вводимых начальных условий 
[16−20] представлены в левой части. 
Один из основных блоков — это радиус 
зерна (r).

На риc. 4 приведена полная модель 
S-системы с изображением внутренней 
части подсистемы.

Дальнейшее совершенствование 
модели возможно в направлении рас-
смотрения более сложного закона 
изменения сопротивления среды, 
в частности, использования формулы 
сопротивления Ньютона-Риттингера 
и создания модели с учетом фракци-
онного состава пульпы, что позволит 
перейти к созданию системы автомати-
ческого регулирования производитель-
ности сгустителя.

Выводы
На основании теоретических работ 

по движению мелких зерен руды в сгу-
стителе в работе получена визуальная 
модель в среде MATLAB, Simulink, 
позволяющая исследовать влияние раз-
личных параметров процесса осажде-
ния рудных зерен. Модель может быть 
использована как в теоретических 
работах исследований по данному тех-
нологическому процессу, так и в прак-
тике создания и настройки систем авто-
матического регулирования процесса 
осаждения в радиальных сгустителях.
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